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SZCZEGOL.OWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

L. ROBOTY ROZBIORKOWE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét, zwigzanych ze skuciem starego tynku.

1.2.  Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych
ze skuciem warstwy tynku.
Asortyment i zakres robot zostat okreslony w przedmiarze.

2. MATERIALY
Materialy nie wystepuja.

3. SPRZET
Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérka elementéw budynku moze by¢ wykorzystany
sprzet podany nizej:
— miotki o masie do 5 kg
— samochody samowytadowcze
— reczny sprzet do robot rozbiérkowych
— rusztowania warszawskie
— elektryczne pily kagtowe do stali i do betonu
—  przecinaki

4. TRANSPORT

Zatadunek i transport wewngtrz budynku — reczny. Na zewnatrz transport samochodem do
wywozu konteneréw do miejsca sktadowania.

Material z rozbiorki nalezy przewozié transportem samochodowym na miejsce wskazane
przez Wykonawce i zaakceptowane przez Inspektora. Wybor srodka transportu zalezy od
warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych, pojazdy powinny spetniaé
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obciazen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
Projektowany remont realizowany bedzie z zachowaniem $cian zewnetrznych i wewnetrznych
w obrebie istniejagcego budynku i stropdw.
Do rozbiorki przewidziano tynk zewnetrzny (skucie) oraz demontaz stolarki okiennej.

W pierwszej kolejnosci nalezy odigezy¢ zasilanie budynku i zdemontowaé elementy
instalacji. Nastegpnie zdemontowaé osprzet.

Wszystkie elementy przeznaczone do powtérnego wykorzystania powinny by¢ demontowane
bez powodowania zbednych uszkodzen i przewiezione na miejsce sktadowania do czasu ich
ponownego uzycia. Bezuzyteczne elementy i materialy powinny by¢ pociete na mniejsze
elementy i wywiezione w miejsce wskazane przez Wykonawcg i zaakceptowane przez
Inspektora.



Elementy konstrukeji przeznaczonej do ponownego wbudowania uszkodzone w trakcie robét
rozbiérkowych, zostang naprawione (jezeli Inspektor uzna, ze naprawa jest niemozliwa) lub
wymienione na nowe na koszt Wykonawcy. Roboty wykonywaé z rusztowan warszawskich.,
Przed rozpoczeciem robdt uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru sposéb wykonania robot,
zachowania bezpieczefistwa podczas wykonywania robdt i zabezpieczenia stanowiska pracy
po wykonaniu robot.

Roboty wykonywaé narzedziami i maszynami gwarantujagcymi bezpieczenstwo konstrukcji
budynku, jak i 0s6b wykonujacych prace rozbidrkowe.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzanie jako$ci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych oraz stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdérnego
wykorzystania.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarows rob6t zwigzanych z rozbiérka elementéw jest metr kwadratowy

8.  ODBIOR ROBOT
Roboty zwigzane z rozbiorkg elementéw podlegaja odbiorowi robdt zanikajgcych.
Sprawdzeniu i odbiorowi podlega:
— wykonanie robdt,
— dokumenty utylizacji robot,
— dokumenty przekazania materiatéw z demontazu uzytkownikowi,
— stan techniczny elementéw konstrukcyjnych pozostawionych do wykorzystania, ktére
sgsiadujg z rozebranym elementem.

W wyniku odbioru nalezy:
—  sporzadzié protokoét stanu technicznego pozostawionych i zdemontowanych elementow,
—  sporzadzié protokdt odbioru robot.

Jezeli wszystkie czynnosci odbioru rob6t daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uznaé za zgodne z wymaganiami ST i PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$é nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych zgodnie z obmiarem po
odbiorze robét. Cena jednostkowa rob6t zwiazanych z rozbiorka budynkéw obejmuje:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— wykonanie rozbidrki,
— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki w celu ponownego jego uzycia,
— zatadunek i odwiezienie na miejsce skladowania materiatéw przeznaczonych do
poOzniejszego wykorzystania,
— zaladunek i wywiezienie nieprzydatnych materiatéw z rozbidrki,
— zabezpieczenie terenu robot,
— uporzadkowanie terenu budowy i stanowisk roboczych.



IL. STOLARKA OKIENNA I DRZWIOWA

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST), s wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét polegajacych na montazu okien i drzwi w obiekcie.

1.2.  Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy montazu:
— okien PCV,
— okien dachowych obrotowych,
— wylazu dachowego,
—  drzwi wewngtrznych ppoz.,
—  drzwi zewnetrznych drewnianych, wzmacnianych,
— podokiennik6w wewngtrznych,
— podokiennikéw zewngtrznych.

2. MATERIALY

— stolarka okienna PCV,
— stolarka drzwiowa EI30,
— stolarka drzwiowa drewniana,
Do montazu odcieznic stosowaé dyble stalowe ¢12 mm, 1=200mm. Ofcieznice

w komplecie z drzwiami.
— pianka montazowa,
— uniwersalna zaprawa cementowa do wyréwnywania i napraw,

Wszystkie materialy musza posiadad atesty oraz $wiadectwa dopuszczenia do uzytku
w krajach UE

3.  SPRZET
Narzg¢dzia do montazu.

4, TRANSPORT
Wewnetrzny: poziomy — recziny; pionowy — wyciagiem masztowym.
Zewnetrzny: samochdd skrzyniowy do 5 t.

5.  WYKONANIE ROBOT
Odcieznice drzwiowe zamontowaé na dyble co 60 cm i uszczelni¢ polgczenia pianka
poliuretanowa ppoz., wykona¢ tynki. O$cieznice montowaé w $cianach zgodnie z zleceniami
producenta drzwi. Zamontowaé okucia i spasowac stolarke. Miejsca pasowania zagruntowaé
pokostem i dwukrotnie szpachlowac szpachlowka celulozows, calo$¢ pomalowaé dwukrotnie
farba podktadowa. Ustawié i rozebra¢, w miarg potrzeb, rusztowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST ,,Wymagania Ogo6lne”.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m” wykonanego montazu.



8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlegaja:
— jako$¢ dostarczonej stolarki,
— poprawno$¢ wykonania montazu.
W wyniku odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ czes$ciowy protokot odbioru robot,
— dokonaé¢ wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robét daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uznaé za zgodne z wymaganiami ST i PB.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogblne ustalenia dotyczgce podstaw platnosci podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
Cena obejmuje:
— dostawe i wykonanie montazu stolarki,
— zapewnienie na placu budowy warunkéw bezpieczefistwa bhp, ppoz., sanitarnych
i ochrony $rodowiska,
— uporzadkowanie placu budowy.




III. ROBOTY DEKARSKIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru zewngtrznych robét pokryciu dachu budynku.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze
nastepujacych robot:
— demontaz i ponowny montaz instalacji odgromowej, z wykonaniem koniecznych badaf
i pomiarow, , -
— wykonania pokrycia dachowego z papy zgrzewalnej,
— wykonanie obrobek blacharskich.

2. MATERIALY
— laty drewniane,
— deski,
— blachodachowka,
— papa zgrzewalna,
— blacha stalowa powlekana,
— gwozdzie,
—  wkrety,
— rynny z blachy powlekanej,
— opierzenia z blachy powlekane;j.

Wszystkie materiaty muszg posiada¢ atesty oraz Swiadectwa dopuszczenia do uzytku

w krajach UE
3. SPRZET
— miotek,
— pita,
— wkretarka elektryczna,
—  wycigg masztowy do 0,5 t,

— nozyce blacharskie,

4., TRANSPORT
Wewnetrzny: poziomy — reczny, plonowy — wycigg masztowy.
Zewnetrzny: samochdd skrzyniowy do 5 t.

5. WYKONANIE ROBOT
Roboty nalezy wykona po wyprowadzeniu wszystkich instalacji ponad dach. W miarg
potrzeby korzystaé z rusztowan rurowych ustawionych przy budynku: Pokrycie dachowej
wykonywaé zgodnie z instrukcjami podanymi przez Producenta. Wszyscy pracownicy
wykonujacy prace na wysokosci muszg posiada¢ dopuszczenie do takiej pracy i musza by¢
wyposazeni w pasy do pracy na wysokoéci. W obecnosci Inspektora Nadzoru przeprowadzi¢
ocene stanu technicznego podioza. Rozebraé zabezpieczenia stanowiska roboczego.



6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
Wykonanie robét przeprowadzi¢ zgodnie z SST.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1m?* wykonanej wymiany pokrycia i opierzen.

8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlega jako$é wykonania rob6t wyzej wymienionych. W wyniku odbioru
nalezy:
— sporzadzié czgsciowy protokdt odbioru robot,
— dokonaé wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uznaé za zgodne z wymaganiami ST i PB.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w ST ,, Wymagania Ogolne”.

Cena obejmuje: zapewnienie niezbednych czynnikow tj.:

— wykonanie wszystkich ww. czynnosci,

— zapewnienie na placu budowy warunkéw bezpieczenstwa bhp, ppoz., sanitarnych
i ochrony $rodowiska,

— uporzadkowanie terenu budowy, wywiezienia i utylizacji materiatéw z demontazu
i rozbidrek.




IV. ELEWACJA

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania
dotyczace materiatow, wykonania i odbioru robét elewacyjnych.

1.2.  Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu i odbiorze
elewacji zewngtrznej na budynku.

2. MATERIALY
—  wyprawa elewacyjna z tynku mineralnego, wykonywana na miejscu z suchej mieszanki,
— wyprawa elewacyjna z tynku zwykiego,
— aluminiowe listwy narozne,
— styropian frezowany FS30,
— siatka z wtokna szklanego,
— dyble zPCV,
— kratki wentylacyjne.

3. SPRZET
Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania Ogélne”.

4. TRANSPORT
Og6lne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

5.  WYKONANIE ROBOT

Ustawié¢ rusztowania. Oczyéci¢ i sprawdzi¢ podioze. Podloze uzupetni¢ i wyréwnaé jesli
wystepuja znaczace braki. Po osuszeniu mozna przystapi¢ do przyklejania plyt
styropianowych, przykleja¢ za pomocg kleju. Plyty ukladaé mijankowo, dodatkowo
przymocowa¢ kotkami w ilosci 2 szt. na plyte. Wykonaé wyprawe z kleju, o gruboscei 2,5-3
[mm]. Wtopi¢ zbrojenie z siatki widkna szklanego o oczkach $rednicy 3-4 [mm]
z odpowiednim zakladem nie mniejszym niz 10cm. Zabezpieczy¢ narozniki i krawedzie
listwami. Do natozenia wyprawy tynkarskiej przystapi¢ po wyschnigciu wyprawy. Prace
prowadzi¢ w maksymalnej temperaturze 25°C. Kolorystyke elewacji uzgodni¢ z Inwestorem
lub Inspektorem Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Odchylenie powierzchni od ptaszezyzny i odchylenia krawedzi linii prostej nie wieksze niz
3 mm i w liczbie nie wigkszej niz 3 na calej dtugosci faty kontrolnej o dtugosei 2m.
Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku pionowego nie wigksze niz 2mm na Im
i nie wigksze niz 4mm na wysokosci elementu.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1m* wykonanej elewacji.

8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlega jakos¢ wykonania robdt wyzej wymienionych. W wyniku odbioru
nalezy:



— sporzadzié czesciowy protokét odbioru robot,

— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.

Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robét daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uznaé za zgodne z wymaganiami ST i PB.

9.  PODSTAWA PEATNOSCI
Ogblne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w ST ., Wymagania Ogélne”.
Cena obejmuje: zapewnienie niezbednych czynnikéw produkeji tj.:
— wykonanie ww. czynnosci,
— zapewnienie na placu budowy warunkéw bezpieczenstwa bhp, ppoz., sanitarnych
i ochrony $rodowiska,
—  rozebranie rusztowan i uporzgdkowanie placu budowy.




